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ANTECEDENTES

La ciudad de México junto con la zona conurbada produce mas de 20 mil tone-
ladas diarias de residuos. Si aprovecharamos la totalidad de residuos organi-
cos (43%) y todos los inorganicos que son reciclables (40%) solo produciria-

mos el 17% de la basura que actualmente generamos.
OBJETIVOS

En este proyecto se plantea el uso sistemas de vision computacional e inteli-
gencia artificial para lograr una clasificacion automatica previa de residuos

tanto organicos como materiales reciclables.
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RESULTADQOS
Clasificacion correcta
90-95% Reciclables
60-65% Compostable
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